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Załącznik nr 8B

Szczegółowy opis przedmiotu zamówienia.

Pakiet II Sprzedaż i dostawa silników elektrycznych wraz z konwerterami i zasilaczami.



Kompatybilność 

Wszystkie sprzęty opisane w punkcie II niniejszego załącznika, muszą być ze sobą kompatybilne, w zakresie określonym w poszczególnych kartach produktu. Wszystkie elementy opisane w ramach jednej karty produktu powinny współdziałać ze sobą, być gotowe do użycia, zgodnie z ich przeznaczeniem, bez żadnych dodatkowych inwestycji po stronie Zamawiającego. 
W przypadku, gdy Zamawiający wymaga więcej niż jednej sztuki sprzętu/elementu danego rodzaju, wszystkie dostarczone sprzęty/elementy tego samego rodzaju muszą być identycznymi modelami i składać się z takich samych komponentów. 

I. Zestawienie ilości sprzętów 

	l.p.
	KARTA PRODUKTU
	NAZWA
	JEDNOSTKA MIARY
	Ilość łączna

	1
	R/II/1
	Silnik elektryczny BLDC z kontrolerem (moment obrotowy >0.85Nm)
	sztuka
	30

	2
	R/II/2
	Silnik elektryczny BLDC z kontrolerem (moment obrotowy >0.5Nm)
	sztuka
	20

	3
	R/II/3
	Silnik elektryczny BLDC z kontrolerem (moment obrotowy >0.2Nm)
	sztuka
	10

	4
	R/II/4
	Konwerter
	sztuka
	10

	5
	R/II/5
	Zasilacz do silników
	sztuka
	10











II. Karty produktu
KARTA PRODUKTU NR R/II/1 
	Przedmiot
	Silnik elektryczny BLDC z kontrolerem (moment obrotowy >0.85Nm)



Właściwości:
	Lp.
	Nazwa parametru
	Wartość parametru

	1
	Masa
	<1000g

	2
	Typ silnika
	BLDC 

	3
	Moment obrotowy nominalny ciągły
	>0.85Nm

	4
	Tryb sterowania 
	pozycja kątowa, prędkość kątowa, moment obrotowy 

	5
	Interface
	CAN lub/i Ethernet (interface musi być identyczny w urządzeniach opisanych w kartach produktu nr R/II/1, R/II/2 i R/II/3)

	6
	Rozdzielczość enkodera
	min. 12bit

	7
	Typ enkodera
	absolutny

	8
	Oprogramowanie
	Interfejs programowania aplikacji (API) do sterowania silnikiem,  wraz z kodem źródłowym kompilującym się na komputerze z procesorem o architekturze x86_64, wykorzystujący otwartą  platformę programistyczną do tworzenia oprogramowania sterującego robotami. 

	9
	Napięcie zasilania
	identyczne w urządzeniach opisanych w kartach produktu nr R/II/1, R/II/2 i R/II/3

	10
	Kompatybilność 
	z urządzeniem opisanym w karcie produktu nr R/II/4









KARTA PRODUKTU NR R/II/2 
	Przedmiot
	Silnik elektryczny BLDC z kontrolerem (moment obrotowy >0.5Nm)



Właściwości:
	Lp.
	Nazwa parametru
	Wartość parametru

	1
	Masa
	<600g

	2
	Typ silnika
	BLDC

	3
	Moment obrotowy nominalny ciągły
	>0.5Nm

	4
	Tryb sterowania
	pozycja kątowa, prędkość kątowa, moment obrotowy

	5
	Interface
	CAN lub/i Ethernet (interface musi być identyczny w urządzeniach opisanych w kartach produktu nr R/II/1, R/II/2 i R/II/3)

	6
	Rozdzielczość enkodera
	min. 12bit

	7
	Typ enkodera
	absolutny

	8
	Oprogramowanie
	Interfejs programowania aplikacji (API) do sterowania silnikiem,  wraz z kodem źródłowym kompilującym się na komputerze z procesorem o architekturze x86_64, wykorzystujący otwartą  platformę programistyczną do tworzenia oprogramowania sterującego robotami.

	9
	Napięcie zasilania
	identyczne w urządzeniach opisanych w kartach produktu nr R/II/1, R/II/2 i R/II/3

	10
	Kompatybilność
	z urządzeniem opisanym w karcie produktu nr R/II/4


	










KARTA PRODUKTU NR R/II/3 
	Przedmiot
	Silnik elektryczny BLDC z kontrolerem (moment obrotowy >0.2Nm)



Właściwości:
	Lp.
	Nazwa parametru
	Wartość parametru

	1
	Masa
	<380g

	2
	Typ silnika
	BLDC

	3
	Moment obrotowy nominalny ciągły
	>0.2Nm

	4
	Tryb sterowania
	pozycja kątowa, prędkość kątowa, moment obrotowy

	5
	Interface
	CAN lub/i Ethernet (interface musi być identyczny w urządzeniach opisanych w kartach produktu nr R/II/1, R/II/2 i R/II/3)

	6
	Rozdzielczość enkodera
	min. 12bit

	7
	Typ enkodera
	absolutny

	8
	Oprogramowanie
	[bookmark: _GoBack]Interfejs programowania aplikacji (API) do sterowania silnikiem,  wraz z kodem źródłowym kompilującym się na komputerze z procesorem o architekturze x86_64 wykorzystujący otwartą  platformę programistyczną do tworzenia oprogramowania sterującego robotami.

	9
	Napięcie zasilania
	identyczne w urządzeniach opisanych w kartach produktu nr R/II/1, R/II/2 i R/II/3

	10
	Kompatybilność
	[bookmark: _heading=h.gjdgxs]z urządzeniem opisanym w karcie produktu nr R/II/4


	




KARTA PRODUKTU NR R/II/4 
	Przedmiot
	Konwerter



Właściwości:
	Lp.
	Nazwa parametru
	Wartość parametru

	1
	Funkcje 
	pośredniczenie między kontrolerami a komputerem sterującym

	2
	Interface 
	USB typ A (może być zapewniony za pomocą dostarczonego dodatkowego adaptera o długości od 15 do 50 cm)

	3
	Kompatybilność
	z urządzeniami opisanymi w kartach produktu nr R/II/1, R/II/2 i R/II/3








KARTA PRODUKTU NR R/II/5 
	Przedmiot
	Zasilacz do silników



Właściwości:
	Lp.
	Nazwa parametru
	Wartość parametru

	1
	Kompatybilność
	z urządzeniami opisanymi w kartach produktu nr R/II/1, R/II/2 i R/II/3

	2
	Zabezpieczenia 
	przeciwzwarciowe, przeciążeniowe, nadnapięciowe

	3
	Zasilanie
	230V AC , 50-60 Hz

	4
	Napięcie wyjściowe
	zgodne z urządzeniami opisanymi w kartach produktu nr R/II/1, R/II/2 i R/II/3

	5
	Moc znamionowa
	min. 720W

	6
	Wyprowadzenia AC i DC
	terminale śrubowe
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