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1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania i odbioru robét rozbiérkowych dla zadania-, Przebudowa HALI A-16 i
A-17 wraz z tgcznikiem” znajdujgce;j sie przy ul. Piotrowo 3D, 61-138 Poznan, dziatka nr 3.

Roboty te obejmujg roboty rozbiérkowe wewnatrz istniejacego budynku.

1.2 Klasyfikacja robét wg Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV).

Grupy Klasy Kategorie Opis

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych;

45110000-1 .
roboty ziemne

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

1.3 Okreslenia podstawowe:
Okreslenia podstawowe podano w specyfikacji ogolnej ST 0.0.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW | MATERIALOW
Materiaty nie wystepuja.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Ogolne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST 0.0 - Wymagania ogdline.

Roboty zwigzane z rozbiérkg beda wykonywane recznie i mechanicznie. Wykonawca powinien postugiwaé sie sprzetem
zapewniajgcym spetnienie wymogéw jakosciowych, ilosciowych i wymogdéw bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu
robot sprzet nie moze powodowaé uszkodzen pozostatych, nierozbieranych elementéw.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na $rodowisko
i jakos¢ wykonywanych robét.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi w ST 0.0. Do transportu materiatéw z rozbiorki nalezy uzyé takich srodkéw transportu,
jak:

-+ koparko — fadowarka

-+ samochdd skrzyniowy

Zatadunek jak i wytadunek materiatdbw z rozbiérek musi odbywaé sie z zachowaniem wszelkich $rodkéw ostroznosci i
bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy robotach rozbiérkowych.

Transport powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, bgdz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOT. WYKONANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH

Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST 0.0 ,Wymagania ogdine".

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw budowlanych, w stosunku do ktérych zostato to
przewidziane w dokumentac;ji projektowe;. ]

Roboty rozbiérkowe wewnatrz budynku przeprowadzic¢ recznie lub z uzyciem narzedzi recznych z ostroznoscig , nie naruszajgc
konstrukcji budynku i przestrzegajac zasad bezpieczenstwa.

Gruz, ztom i inne elementy z rozbiorek nalezy wywiez¢ odpowiednio na miejsce wskazane przez wiasciciela dziatki 389/4 do
miejscowosci .

Pustki powstate po usunietych urzgdzeniach powinny zosta¢ wypetnione odpowiednim gruntem i zageszczone do wymaganych
parametrow wedtug wskazan Inspektora nadzoru.

W wykopach w trakcie wykonywania robét rozbiérkowych moze pojawic sie woda, ktérg nalezy wypompowywac.

Budynek agregatu z czescig agregatu mimo blisko$ci wznoszonego budynku nalezy w miare mozliwosci pozostawi¢, tak aby
zasilanie agregatu przetaczy¢ po ustawieniu nowego agregatu w projektowanym budynku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.
Ogolne zasady dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST 0.0. ,Wymagania ogdine".
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania rob6t rozbiérkowych.
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7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ST 0.0 “Wymagania ogdine".
Obmiar robét okresla ilo$¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegajg akceptacji Inspektora nadzoru i muszg
posiadac wazne certyfikaty legalizaciji.

Jednostkami obmiaru sa:

m?® — objeto$¢ materiatéw z rozbiorki do wywozu

Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie

m — demontaz instalacji

szt. — demontaz urzadzen

t — waga ztomu do wywozu

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w SST ,Wymagania ogdlne".

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi Normami Technicznymi
(PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robé6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Odbiorowi podlega wykonanie rozbiérki nawierzchni betonowej, chodnikéw z ptyt betonowych, demontazu kabla elektrycznego i
stupa oswietleniowego.

Odbidr nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano - Montazowych.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogolne zasady dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ogéinej ST 0.0.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacjg odniesienia jest:

® Swz

. umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robo6t zatwierdzona przez
Zamawiajgcego

. dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

. normy

. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestyciji.

Wykonanie robo6t rozbiérkowych musi by¢ zgodne z:

a). Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatébw Budowlanych z dnia 28.03.1972 r. (Dz. U. Nr 13 z dn.
10.04.1972r.)

b). Rozporzgdzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy (Dz. U. Nr 129, p6z. 844)

¢). Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlano-Montazowych.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania
wymogow okreslonych prawem polskim.
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